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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikachtecznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbiorkelementéw drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyekoadokument przetargowy i kontraktowy przy zieicai
realizacji zagospodarowania terenu przy przebudowi€osteckiej w Solcu nad Wist

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z rozbidrk

- elementéw betonowych
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{kt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdaw OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementdéw betonowych me by wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzymiera:
- fadowarki,
- samochody etrarowe,
— pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw betonowych drég ob@musunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenégmjojektovs, SST lub wskazanych przezzimiera.

Inzynier maze polect Wykonawcy sporgdzenie dokumentaciji, w ktérej zostanie ckvay przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mama wykonywé mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez lyniera.



W przypadku rob6t rozbiérkowych elementéw betonciwgaley dokond:
- demontau elementéw betonowych przy zaémiu ponownego ich wykorzystania,
— oczyszczenia rozebranych elementdéw, przewidziangoh powtdrnego iycia (z kawatkéw betonu, itp.) i ich
posortowania.

Wszystkie elementy nibwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowaniaediych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie atajic wiasnagcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane
przez Irkyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST g wlkasnagcig Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw d@dwpjdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergacj
projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczeg&lnnalezy zapobiec
gromadzeniu siw nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje¢ sivykonania wykopow drogowych nale wypelni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w OST D-02.00.00
+Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych
Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplégiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.
Zagszczenie gruntu wypeinigiego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno speinia
odpowiednie wymagania olélene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbidrkelementéw drdg jest:
- dla elementéw betonowych — m2 (metr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiorki elementéw betonowych :
- demonta elementow betopnowych,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,
- uporzidkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesie.

2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta og6inego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogélnego przeznaczenia

4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgoogdlnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno
ogdlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwmizie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,



okragtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



